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1.
FINALITES DE L’UNITE D’ENSEIGNEMENT
1.1. Finalités générales

Conformément à l’article 7 du décret de la Communauté française du 16 avril 1991 organisant l’enseignement de promotion sociale, cette unité d’enseignement doit :

· concourir à l’épanouissement individuel en promouvant une meilleure insertion professionnelle, sociale, scolaire et culturelle ;

· répondre aux besoins et demandes en formation émanant des entreprises, des administrations, de l’enseignement et d’une manière générale des milieux socio-économiques et culturels.

1.2. Finalités particulières

L’unité d’enseignement vise à permettre à l’étudiant :

· de construire un socle de compétences de base nécessaire à l’étude des automates programmables et des robots ;

· de développer des compétences de communication, d’organisation, d’observation et de réflexion technique ;

· d’acquérir un outil de reconversion, de perfectionnement ou de spécialisation professionnelle dans le domaine de l’automatique.

2.
CAPACITES PREALABLES REQUISES

2.1. Capacites

En logique combinatoire et séquentielle,




à partir de données relatives à une application séquentielle et/ ou combinatoire,

· de déterminer les éléments de base du circuit ;

· de tracer le diagramme temporel /chronogramme des signaux du circuit ;

· d'implémenter et tester correctement une partie ou l’ensemble du circuit.

2.2. Titre pouvant en tenir lieu

Attestation de réussite de l’unité d’enseignement « LOGIQUE COMBINATOIRE ET SEQUENTIELLE » code N° 2250 04 U31 D2 classée l’enseignement supérieur de type court.

3.
ACQUIS D’APPRENTISSAGE

Pour atteindre le seuil de réussite, l’étudiant sera capable :

en disposant du matériel nécessaire, dans le respect des règles SHE et d’un cahier des charges donné, en utilisant le vocabulaire technique approprié, en développant des compétences de communication et en recourant au support informatique pour l’encodage d’un rapport relatif à des informations générales et techniques,

· de programmer sur automate une application donnée relative à un processus en langage ladder et en grafcet ;

· de justifier les avantages et les inconvénients du langage employé ;

· d’argumenter le rapport technique.

Pour la détermination du degré de maîtrise, il sera tenu compte des critères suivants :

· le niveau de cohérence : la capacité à établir une majorité de liens logiques pour former un ensemble organisé,

· le niveau de précision : la clarté, la concision, la rigueur au niveau de la terminologie, des concepts et des techniques/principes/modèles,

· le niveau d’intégration : la capacité à s’approprier des notions, concepts, techniques et démarches en les intégrant dans son analyse, son argumentation, sa pratique ou la recherche de solutions,

· le niveau d’autonomie : la capacité à faire preuve d’initiatives démontrant une réflexion personnelle basée sur une exploitation des ressources et des idées en interdépendance avec son environnement.

4.
PROGRAMME DES COURS 

L’étudiant sera capable :

en disposant du matériel nécessaire, dans le respect des règles SHE, en utilisant le vocabulaire technique approprié, en développant des compétences de communication et en recourant au support informatique pour la recherche d’ informations générales et techniques :

· de présenter et de caractériser les paramètres et les perspectives de différents types de robot ;
· de présenter et d’analyser les contraintes matérielles et logicielles de différents types de robot ;

· de résoudre une application théorique de robot ;

· de définir et de caractériser la structure d’un automate programmable industriel et son environnement ;

· de caractériser et d’exprimer les différentes fonctions de base d’un automate industriel dans les divers logiciels : ladder, mnémoniques, booléennes,… ;

· de définir et d’expliquer les grafcets de niveau 1 et 2 (étape, transition, réceptivité,…) ;

· de programmer sur automate programmable en langages ladder, mnémonique et grafcet différentes applications d’automatisation de processus comprenant des temporisateurs, compteurs, programmateurs pas à pas, monostables, registres à décalage, modulateurs de largeur d’impulsion, etc. ;

· de rédiger un rapport technique répondant à un cahier des charges donné.

5.
CHARGÉ DE COURS

Un enseignant ou un expert.

L’expert devra justifier de compétences particulières issues d’une expérience professionnelle actualisée en relation avec le programme du présent dossier pédagogique.

6.
CONSTITUTION DES GROUPES OU REGROUPEMENT

Il est recommandé de ne pas dépasser un étudiant par poste de travail.

7.
HORAIRE MINIMUM DE L'UNITE D’ENSEIGNEMENT

	7.1. Dénomination du cours 
	Classement des cours
	Code U
	Nombre de périodes

	Laboratoire : automatique
	CT
	E
	48

	7.2. Part d'autonomie
	
	P
	12

	Total des périodes
	60

	Nombre d’ECTS
	6


Automatique
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